Муниципальное бюджетное общеобразовательное учреждение

«Красноподгорная средняя общеобразовательная школа 

имени Героя Социалистического Труда П.М. Волкова»

Краснослободского муниципального района Республики Мордовия

	 
	[image: image1.jpg]





 
Рабочая программа

внеурочной деятельности 

«Юный конструктор»

3-4 классы
                                                                     Составитель: Козлов П.И.
2018 г.

Основная цель программы:
развитие творческих способностей детей посредством конструкторской и проектной деятельности при помощи конструкторов нового поколения.

Задачи программы:  
- формировать первичные представления о робототехнике, ее значении в жизни человека, о профессиях, связанных с изобретением и производством технических средств;

- приобщать к научно-техническому творчеству: развивать умение постановки технической задачи, сбирать и изучать нужную информацию, находить конкретное решение задачи и материально осуществлять свой творческий замысел;
- развивать продуктивную (конструирование) деятельность: обеспечить освоение детьми основных приёмов сборки и программирования робототехнических средств, составлять таблицы для отображения и анализа данных;

- воспитывать ценностное отношение к собственному труду, труду других людей и его результатам;

- формировать навыки сотрудничества: работа в коллективе, в команде, малой группе (в паре).

Формы проведения занятий: беседы, лекции, практические занятия, самостоятельная работа, проекты, соревнования.
Программой предусмотрены методы обучения: объяснительно-иллюстративные, частично ​поисковые (вариативные задания), творческие, практические. 
Основополагающим ядром данной программы является научно - познавательная и проектная деятельность обучающихся.
Данная программа является пропедевтикой предпрофильного образования и направлена на личностную ориентацию образования.
Раздел I

РЕЗУЛЬТАТЫ ОСВОЕНИЯ КУРСА ВНЕУРОЧНОЙ ДЕЯТЕЛЬНОСТИ
Обучающийся получит возможность узнать:

- теоретические основы создания робототехнических устройств;

- элементную базу, при помощи которой собирается устройство;

- правила техники безопасности при работе с инструментом и электрическими приборами.

характеристики и основные принципы построения композиции при создании графических изображений, основные понятия, способы и типы компьютерной графики

Обучающийся получит возможность научиться:

- проводить сборку робототехнических средств с применением OLLO конструкторов;

Формы подведения итогов реализации программы дополнительного образования: защита проектов, проведение соревнований.

Раздел II

СОДЕРЖАНИЕ ПРОГРАММЫ
Введение 1 час
«Что такое робототехника. Цели и задачи.»
Основной предметной областью является познания в области естественно – научных представлений о роботах, их происхождении, предназначении и видах, правилах робототехники, особенностях конструирования. Дети знакомятся с краткой историей робототехники, знаменитыми людьми в этой области, различными видами робототехнической деятельности: конструирование, программирование, соревнования, подготовка видео обзора.
«Основы работы с базовым робототехническим набором»

Познакомить детей с базовым робототехническим набором. В каждом наборе содержится электродвигатель, кнопочный пост и батарейный отсек, с помощью которого можно сконструировать множество различных подвижных моделей. Также содержатся крепежные элементы, подвижные шарниры – это возможность создать различные механические передачи, приводящие в движение робота. Познакомить детей с соединением элементов, как с помощью инструментов можно не только разбирать соединения, но и собирать вновь. 

«Меры предосторожности при работе с базовым робототехническим набором»

Несмотря на кажущуюся, на первый взгляд, простоту базовых робототехнических наборов, для детей дошкольного возраста каждый набор является чем-то новым, требующим освоения и тщательного изучения. Поэтому идет знакомство детей с мерами предосторожности при работе:

- с движущимися частями роботов и механизмов;

- с электротехническими устройствами;

- с моделями роботов, их сборке или разборке.
Первые модели 10 часов
«Что такое мельница. Как она работает?»

Данная тема посвящена сборке модели ветряной мельницы. Продемонстрировать детям, что лопасти мельницы могут вращаться в различном направлении – как по часовой, так и против часовой стрелки. Выбор направления вращения осуществляется переводом кнопочного переключателя в одно из крайних положений.

«Робот – собака» (движущаяся)

Обсудить вместе с детьми, каким образом собачка перемещается и как работает механизм, обеспечивающий движение ее лап. Включение робота осуществляется с помощью кнопочного переключателя.

«Животное по выбору» (на основе модели собаки)

Конструирование на основе предыдущей модели любых других животных, изменяя внешний вид модели и длину лап.

«Робот – жук»

Модель робота – жука является первой шестиногой шагающей моделью. Собрать и обсудить вместе с детьми, каким образом жук перемещается и как работает механизм, обеспечивающий движение ног робота – жука. Знакомство с шарнирной передачей, приводимой в движение приводами.

«Насекомое по выбору детей» 

Конструирование на базе предыдущей модели любых других насекомых и устроить соревнование – чей робот быстрее преодолеет маршрут и препятствия на пути.
Шарнирные механизмы 18 часов
«Передвижение животных на двух лапах»

Обсудить особенности работы механизма робота, каким образом достигается синхронность движения передних и задних лап динозавра. Конструирование модели движущегося динозавра, передвигающегося на двух задних лапах.

«Передвижение животных ползком»

Обсудить, каким образом осуществляется передвижение (за счет синхронного движения механизмов «параллелограмма», расположенных с каждой из ее сторон). Конструирование модели робота – черепахи, передвигающейся ползком с помощью ласт. 

«Собственная модель»

Конструирование собственной модели на основе конструкции робота – черепахи. Настроить детей на то, чтобы они не только видоизменяли внешний вид робота, но также изменяли его движущийся механизм.
«Исследование шарнирного механизма»

Познакомить и продемонстрировать, каким образом передается движение между элементами шарнирного механизма. Конструирование люльки, качающейся с помощью шарнирного механизма.

«Собственная модель»

Конструирование собственной модели роботов с использованием шарнирных механизмов.
Технические модели 5 часов
«Винтовой самолет»

Познакомить детей с различными типами самолетов, в частности с винтовыми и реактивными.  Дать краткое сравнение этих самолетов. Познакомить с принципами функционирования самолетов, сравнить области применения самолетов и вертолетов, определить отличия.

 «Собственная модель»

Конструирование модели робота с любым ранее изученным способом передвижения.

Итоговое занятие

Самостоятельное творчество на базе имеющихся инструкций.

Раздел III

Тематическое планирование
	№

п/п
	Тема
	Всего
	Количество часов

	
	
	
	теория
	практика

	1
	Введение
	1
	1
	0

	2
	Первые модели
	10
	1
	9

	3
	Шарнирные механизмы
	18
	2
	16

	4
	Технические модели
	5
	3
	2

	
	итого
	34
	7
	27


                 IV.  МЕТОДИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ

1. Робототехнические модули ТЕХНОЛАБ..
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2. К.В. Ермишин, М.А. Кольин «Методические рекомендации для обучающегося» уч.-метод. пособие; М., «Технолаб» и «Экзамен», 2015, 143 стр.

VI. Календарно – тематическое планирование

	№

темы
	Тема занятия
	Количество часов
	Дата

	1. Введение (1ч) 

	1. 
	Что такое робототехника. Цели и задачи. Способы крепления деталей 
	1
	 

	2. Первые модели (10ч) 

	2. 
	Альтернативные 
источники 
энергии. 
Сборка мельницы. 
	1
	 

	3. 
	Окончание сборки модели мельницы. 

Разборка модели и подготовка набора к следующей модели 
	2
	 

	4. 
	
	
	

	5. 
	Как передвигаются различные животные? Сборка модели робота-собаки. 
	1
	 

	6. 
	Окончание сборки модели робота-собаки. 

Сравнение скорости бега робота овчарки и таксы. 

Разборка моделей. 
	2
	 

	7. 
	
	
	

	8. 
	Способы передвижения насекомых. 

Конструирование роботов- насекомых. 
	1
	 

	9. 
	Окончание сборки модели роботов-насекомых. Подготовка роботов к соревнованию. 
	2
	 

	10. 
	
	
	

	11. 
	Проведение соревнования между роботами. Разборка моделей. 
	1
	 

	3. Шарнирные механизмы (18 ч)

	12. 
	Шагающий робот. 
	2
	 

	13. 
	
	
	

	14. 
	Конструирование модели шагающего робота. 
	2
	 

	15. 
	
	
	

	16. 
	Передвижение животного на двух лапах. Сборка модели шагающего робота-динозавра 
	2
	 

	17. 
	
	
	

	18. 
	Окончание сборки модели робота- динозавра. Проведение соревнования между роботами. 
	2
	 

	19. 
	
	
	

	20. 
	Передвижение животных ползком. Разборка шагающего робота. 
	2
	 

	21. 
	
	
	

	22. 
	Конструирование ползающего робота.. 

Моделирование робота-черепахи
	2
	 

	23. 
	
	
	

	24. 
	Сравнение скорости движения ползающих роботов. Разборка модели ползающих роботов. 
	2
	 

	25. 
	
	
	

	26. 
	Исследование шарнирного механизма. 

Конструирование качающейся люльки. 


	2
	 

	27. 
	
	
	

	28. 
	Конструирование собственных моделей с использованием шарнирных механизмов. 

Разборка модели качели. 


	2
	 

	29. 
	
	
	

	4. Технические модели (5ч)

	30. 
	Разборка модели. Типы самолетов 
	1
	 

	31. 
	Сборка модели винтового самолета Групповая работа.
	1
	 

	32. 
	Робототехнические модули. Роботы вокруг нас
	1
	 

	33. 
	Презентация моделей. Демонстрация возможностей.
	1
	 

	34. 
	Итоговое занятие. Обобщение итогов работы.
	1
	

	
	Итого 
	34
	


